A la date t = 0, la balle quitte la crosse au point B avec le
vecteur vitesse vz cantenu dans le plan (xOz) comme le
montre le schéma.

On néglige toutes les actions dues & I'air. Le mouvement 'y ‘\/ b
du centre de la balle est étudié dans le champ de pesan-

teur supposé uniforme = -

Le systeme d'axes utilisé est représenté sur le schéma 2 .[- < 0
ci-dessous : I'axe (Ox) est horizontal dirigé vers la droite,

I'axe (Oz) est vertical et dirigé vers le haut. -— .Q'
L'origine des axes est située a la verticale du point B 'é ¢

telle que OB = h = 0,40 m, -
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1. Exprimer les coordonnées vg, ot vs, du vecteur vitesse

vy du centre G de la balle a |'instant t = 0 s, en fonction
di vg et de o

! v, TUg, =V
2. Quelles sont les coordonnées x et zg du vecteur posi- P\”w J\\H_A = ? L 3°X. B o8 <

tion OG de la balle au point B2
3. En appliquant la deuxiéme loi de Newton, montrer

que |'on obtient les équations suivantes : - ‘l’ g‘m
a =0 V, = Vg COS @ U- ¢ \' Vs °<
] { et { )
a,=-g v, = =g t+ vysina
4. Montrer que la valeur vg de la vitesse du point G au

sommet S de Iatrnje::tl-'lr:ze':tr;lrt - L,) A " l ’\B—% =0 —_

5. Montrer que les coordonnées du vecteur position OG
du centre G de la balle sont les suivantes :

ol s Adenc  J. = V. oS = 4&0\1(9.530 TZ"

2w g t? e vgsinat+h
2 g.—
6. En déduire I'équation de la trajectoire du point G, M-

7. La ligne de but est située & une distance d = 150 m 5—
du point O, La hauteur du but est L = 2,14 m. On néglige »(B 009°( t

le diamétre de la balle devant la hauteur du but.
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