
Ex 9 p146

a) Représentation incorrecte : les 2 vecteurs doivent avoir la
même longueur puisque le mouvement est uniforme.

b) Représentation incorrecte : le vecteur v5 doit être orienté
dans le sens du mouvement.

c) Représentation incorrecte : le vecteur v6 doit être tangent à
la trajectoire

d) Représentation incorrecte : les vecteurs doivent tous avoir
la même longueur car le mouvement est uniforme.

e) Représentation correcte.


